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1. Proje Ozeti

Sulama kararlari gcogu isletmede takvime gore verilmektedir. Calismamiz, disik maliyetli toprak nem
sensorlerinden olusan bir ag ile sulama zamanini bitkinin gergek ihtiyacina gore belirlemeyi hedefler

[1].

Konya Cumra'da misir parselinde yuratulen denemede su tuketimi %23 azalmig, verimde anlamh bir
dusus gézlenmemisgtir.

2. Problem Durumunun Tanimlanmasi

Takvime dayali sulama, yagis ve sicaklik degisimlerini dikkate almaz. Fazla su hem pompalama
maliyeti hem besin elementi yikanmasi anlamina gelir [2].

Ticari nem izleme sistemleri parsel basina yliksek maliyet getirdiginden kiglk isletmelerde
yayginlagsmamistir.

3. Coziim

Gelistirdigimiz sistem, traktor arkasina baglanan bir aparat tzerinde galisir. Kamera gorintist gomulu
kart Gzerinde iglenir ve segmentasyon ¢iktisina goére gapalama bigaklari servo motorlarla
konumlandirilir.

Sekil 3.1: Sistem mimarisi ve veri akisi

Capalama unitesinin konumlandiriimasinda iki eksenli bir mekanizma kullaniimis olup, konum hatasi

arti eksi dort milimetre mertebesinde ol¢liimustir. Bu deger dar sira araliklarinda kabul edilebilir
sinirdadir.

4. Yontem

Veri seti, 2025 vejetasyon déneminde farkli glin saatlerinde gekilen 4.200 gorintiiden olugsmaktadir.
Gorintuler piksel dizeyinde Ug sinifa etiketlenmistir: pamuk, yabanci ot, toprak.

Model olarak hafif omurgali bir kodlayici-kod ¢6zicl ag tercih edilmigtir. Tercihin gerekgesi, gdmulu
donanimda ¢ikarim suresini elli milisaniye altinda tutma gerekliligidir [4]. Dogrulama kiimesinde mloU
0,74 elde edilmistir.

Etiketleme sirecinde iki bagimsiz etiketleyici galismis, anlagsmazlikta Gglnctd uzmana basvurulmugtur.
Etiketleyiciler arasi uyum 0,86 olarak olgiimustdr.

5. Yenilikgi (inovatif) Yonii

Benzer sistemler genellikle tek derinlikte dlglim yapar [4]. iki derinlikli dlglim, kék bolgesindeki su
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hareketini gorundr kilarak agiri sulamayi erken uyarir.

Dugim maliyeti, piyasadaki muadillerinin belirgin altindadir; bu da parsel basina daha yogun &lgiim
agdi kurulmasina imkan verir.

6. Uygulanabilirlik

Sistem, sulama birlikleri araciigiyla hizmet modeliyle yayginlastirilabilir. Ureticinin cihaz satin
almasina gerek kalmaz.

7. Riskler

Tarla iglemleri sirasinda digumlerin fiziksel zarar gérmesi baslica risktir. Dagimler striim derinliginin
altina yerlestirilebilecek bigimde tasarlanmistir [5].

ikinci risk telsiz kapsama alanidir; engebeli arazide yineleyici diigiim gerekmektedir.
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